SPECYFIKACJA TECHNICZNA - roboty elektryczne
E00 WSTEP

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t dotyczacych: MODERNIZACJI CZESCI POMIESZCZEN W BUDYNKU HALI
WIDOWISKOWO-SPORTOWEJ W GLOGOWIE

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych, nalezy
odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie do wykonania: instalacji
elektrycznej w CZESCI POMIESZCZEN W BUDYNKU HALI WIDOWISKOWO-
SPORTOWEJ W GLOGOWIE

Zakres robo6t obejmuje:
(1) Roboty przygotowawcze:
1. Okreslenie usytuowania rozdzielnic,

2. Okreslenie usytuowania osprzetu elektrycznego (opraw oswietleniowych, gniazd
wtykowych, urzadzen wentylacji)

3. Wytyczenie tras kablowych wewnagtrz obiektu,

4. Usuniecie lub czasowe zdemontowanie przedmiotow utrudniajgcych prowadzenie robét
montazowych,

5. Przygotowanie stref odktadczych dla sktadowania materiatow.
(2) Roboty zasadnicze:

1. Instalacyjne:

- wykonanie instalacji elektrycznej wraz z osprzetem instalacyjnym,
2. Prace montazowe:

- montaz i podigczanie rozdzielnic,

- montaz i podtgczanie przewodow elektrycznych,

- montaz i podtgczanie osprzetu,

3. Prace uruchomieniowe

- pomiary i uruchomienie instalacji elektryczne;j

4. Wykonanie badan i czynnosci sprawdzajgcych

- pomiary instalacji elektrycznej w zakresie:

rezystancji izolaciji, ciggtosci zyt przewodow

skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej




(3) Roboty koncowe:

1. Montaz czasowo zdemontowanych przedmiotéw utrudniajgcych prowadzenie robot
montazowych,

2. Prace porzgdkowe po wykonaniu robaét,
3. Kontrola jakosci wykonanych robét.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi

(PN i PN-IEC), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot (WTWOR) i
postanowieniami Umowy.

Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

Gniazdo elektryczne — element montazowy pozwalajgcy poditgczy¢ odbiornik energii
elektrycznej

Instalowanie, zaktadanie instalacji — proces mocowania i wzajemnego tgczenia czesci
sktadowych i

elementéw systemu.

Kabel - przewdd wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy

pracowac pod i nad ziemia.

Rozdzielnica gtéwna — rozdzielnia, w ktdrej znajdujg sie zabezpieczenia gtéwne
poszczegodlnych obwoddéw

Rozdzielnica pietrowa — rozdzielnia, w ktorej znajdujg sie zabezpieczenia obwodow na
danej kondygnacji budynku

Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w ukfadzie wielofazowym
albo kilka

kabli jedno lub wielozytowych potgczonych réwnolegle, fgcznie z osprzetem, utozone na
wspdlnej trasie

taczace zaciski tych samych dwoch urzgdzen elektrycznych jedno lub, wielofazowych.

Potaczenie wyréwnawcze — elekiryczne potgczenie czesci przewodzgcych dostepnych lub/i
czesci

przewodzgcych obcych w celu wyréwnania potencjatow,
Przewéd uziemiajacy — przewdd ochronny tgczgcy gtéwng szyne uziemiajgcg z uziomem.
Przewdd wyréwnawczy - przewdd ochronny zapewniajgcy wyrdwnanie potencjatéw.

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okrggtym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

Uziom — przedmiot metalowy lub zesp6t przedmiotéw umieszczony w gruncie i tworzacy
potgczenie przewodzgce z ziemia.

Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe — urzgdzenie zabezpieczajgce inne urzadzenia
przed

szkodliwym dziataniem nagtego wzrostu napiecia w sieci od strony zasilania.




2. MATERIALY | URZADZENIA

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami Umowy
i poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyczace zrédta wytwarzania i wydobywania materiatéw
oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie i prébki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych
materiatdw i urzgdzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i
wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.

Materiatami i urzgdzeniami stosowanymi przy wykonaniu robét bedgcych przedmiotem
niniejszej ST dla

poszczegdlnych catosci sa:

Rozdzielnice:

- kompletne rozdzielnice w konfiguracji zgodnej z projektem,
Urzadzenia i osprzet:

- gnhiazdo podtynkowe zgodnie z projektem,

- oprawa oswietleniowa zgodnie z projektem,
Okablowanie:

- przewdd typu YDY-2o 5x10 mm2,

- przewdd typu YDY-zo 3x2,5 mm2,

- przewodd typu YDY-zo 3x1,5 mm2,

- przewdd typu YDY-zo 4x1,5 mm2,

Inne materiaty:

- kotki rozporowe,

- masa uszczelniajaca,

- puszki rozgatezne,

- gwozdzie budowlane,

- cement,

- woda,

- piasek.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego

wplywu na jakos$¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robét powinien by¢ zgodny z
ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji Robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac¢ przeprowadzenie Robét, zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w




terminie przewidzianym Umowa. Sprzet bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do
wykonania Robét ma byé¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on
zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli
Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptaciji
Inspektora Nadzoru, nie moze byé pdzniej zmieniany bez jego

zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania
warunkéw Umowy, zostanie przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone
do Robat.

Do wykonania robot bedgcych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastepujacy, sprawny
technicznie i

zaakceptowany przez Inzyniera, sprzet:

- betoniarka wolnospadowa elektryczna,

- wyciag jednomasztowy z napedem elektrycznym 0,5 Mg,

- przyrzady testujgce i pomiarowe zgodnie z wymaganiami producenta,
- przyczepa do przewozenia kabli,

- drobny sprzet mechaniczny i elektronarzedzia podreczne.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich sSrodkow transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robét i wlasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie z
zasadami okre$lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru,
w terminie przewidzianym Umowa. Bebny z kablami nalezy przetaczac zgodnie z kierunkiem
strzatki na tabliczce bebna. Unikac¢ transportu kabli w temperaturze nizszej od -15°C. W
czasie transportu i przechowywania materiatow i urzadzen nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajgce z ich specjalnych wtasciwosci zastrzezonych przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury i urzadzen nalezy
przestrzegac

zalecen wytworcy, a w szczegolnosci urzgdzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi
drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem si¢ lub przewrdceniem. Przy zatadunki i
roztadunku materiatéw i urzgdzen zabezpieczy¢ przed uderzeniem nie dopuszczajgc do
ubytkéw i zadrapanh.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom Umowy na polecenie
Inspektora Nadzoru bedg usuniete

z Placu Budowy. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
Placu Budowy. Do transportu materiatéw i urzgdzen stosowaé nastepujgce, sprawne
technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru srodki transportu:

- samochdd samowytadowczy do 1Mg,
- samochdd skrzyniowy do SMg,

- samochéd dostawczy do 0,9Mg,




- srodek transportowy do przewozu drobnego sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ robét i whasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu
winny by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robét, ktory uzyskat
akceptacje Inzyniera. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢
wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdélne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z wymaganiami
obowigzujgcych PN i PN-IEC i postanowieniami Umowy.

5.2. Warunki ogélne wykonania Robét

5.2.1. Podstawowe zatozenia wykonania instalacji elektrycznej
Instalacje nalezy wykonaé w etapach:

Etap | — montaz linii zasilajgcych i rozdzielnic

Etap Il — montaz przewodow

Etap Il — montaz osprzetu i podigczenie

Etap IV — montaz instalacji odgromowej

5.2.2. Dobér infrastruktury kablowej w budynku

Instalacja kablowa jest podzielona na linie zasilajgce prowadzone do rozdzielnic gtdwnej i
pietrowych oraz linie odbiorcze prowadzone od rozdzielnic pietrowych do urzgdzen. Sposéb
prowadzenia tras kablowych powinien zapewni¢ mozliwie najlepszg odpornosc na
uszkodzenia mechaniczne wywotane pojedynczym zdarzeniem.

5.2.3. Rozdzielnica

Lokalizacja rozdzielni powinna umozliwiac tatwy dostep osobom uprawnionym do jej obstugi.
Rozdzielnia powinna by¢ eksploatowana przez przeszkolonych pracownikéw przynajmniej w
godzinach urzedowania. Wszystkie urzgdzenia sg podtaczone posrednio badz bezposrednio
do rozdzielnicy, dlatego jej lokalizacja powinna uwzgledniaé optymalizacje dtugosci tras
kablowych.

5.2.4. Wykonanie okablowania linii zasilajagcych

Okablowanie linii zasilajgcych powinno by¢ wykonane przewodem zalecanym przez normy,
tj. YKY 5x10 mm2, 5x6 mm2, 5x2,5 mm2 uktadanych w kanatach w podtodze, tynku. W
przypadku konieczno$ci prowadzenia przewodow na tynku nalezy zastosowaé specjalne
kotki rozporowe wraz z obejmami kablowymi lub system koryt kablowych.

5.2.5. Wykonanie okablowania linii odbiorczych

Okablowanie oraz sposob prowadzenia i mocowania linii odbiorczych powinno byé
wykonane przewodem o parametrach i w sposob okreslony w aktualnie obowigzujgcych
przepisach. Okablowanie

nalezy wykona¢ przewodem, YDY-z0 3x2,5 mm2, YDY-zo 3x1,5mm2, YDY-zo 4x1,5mm2
uktadanymi w tynku, a do urzadzen odbiorczych w tynku.

5.2.6. Systemy instalacyjne

Do systemdw instalacyjnych stosowanych w instalacjach elektrycznych nalezg nastepujace
elementy:




1. Kanaty kablowe

Kanaty kablowe stuzg do prowadzenia gtéwnych tras kablowych w rozbudowanych
instalacjach elektrycznych. Gtéwne trasy kablowe moga np. przebiega¢ w podtodze
korytarzy.

2. Listwy kablowe

Listwy kablowe stuzg do budowy tras kablowych podrzednych w stosunku do tras gtéwnych
realizowanych z uzyciem kanatéw kablowych. Przyktadami tras podrzednych sg trasy
prowadzone w pokojach biurowych, do ktérych dochodzi sie z trasy gtéwnej.

3. Instalacje podtynkowe

Instalacje podtynkowe buduje sie przez wykucie w podtozu bruzd, mocowania w nich
przewoddéw oraz

puszek przelotowych i instalacyjnych, a nastepnie zaprawianiem bruzd. llos¢ przewoddéw
prowadzonych

pojedynczg bruzd wynika z przekrojow kabli.
5.2.7. Wykonanie instalacji uziemiajacej

Nalezy wykona¢ doprowadzenie uziomu do szyny PE rozdzielni gtéwnej i pietrowych.
Doprowadzenie uzioméw wykonaé przewodem minimum LY 16mm2 utozonym w pionie
kablowym. Wartos¢ rezystancji uziemienia powinna by¢ nie mniejsza niz 5Q, chyba, ze
dokumentacja projektowa uziemianych urzadzen podaje inng wartos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdét, materiatéw i urzgdzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robét
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy. Kontrole jako$ci Robot w czasie ich
realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi wtasciwych WTWOR oraz instrukcjami
zawartymi w normach i Aprobatach Technicznych dla materiatéw i systemoéw technicznych.
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane przez jednostki posiadajgce
odpowiednie uprawnienia.

6.2. Szczegobtowe zasady kontroli Robot

Po wykonaniu kazdej z nizej wymienionych odrebnych cato$ci Roboét nalezy sprawdzic
zgodnosc ich wykonania z projektem, normami i zaleceniami Inspektora Nadzoru oraz
skontrolowaé poprawno$¢ montazu poszczegolnych podzespotéw.

6.2.1. Badania i pomiary instalacji elektrycznej

Po wykonaniu robdét zwigzanych z uktadaniem instalacji nalezy sprawdzié:
a) jakos¢ ich potgczen i sposob utozenia,

b) sposéb wyjscia kabli z systeméw instalacyjnych,

c) prawidtowos¢ utozenia instalacji kablowych w systemach instalacyjnych,
d) skutecznos¢ ochrony przeciwporazeniowej,

e) rezystancje izolacji przewodow i ciggtosci zyt.

6.2.2. Testy instalacji:

Po wykonaniu roboét zwigzanych z zamontowaniem urzgdzen i osprzetu nalezy sprawdzic:




a) poprawnosc¢ dziatania zabezpieczen,

b) obecnosc¢ i poziom napiecia w gniazdach elektrycznych,
7. Dokumenty budowy.

7.1. Dziennik budowy

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
spoczywa na wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg
dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony
budowy. Wpiséw do dziennika budowy dokonywac zgodnie z ogdlnie przyjetymi zasadami.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia wykonawcy wpisane do dziennika budowy bedag
przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie. Decyzje inspektora nadzoru
wpisane do dziennika budowy wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje inspektora nadzoru do
ustosunkowania sie.

7.2. Rejestr obmiarow.

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciggly
w jednostkach przyjetych w przedmiarze i SST i wpisuje do rejestru obmiarow.

7.3. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie:
dziennik budowy,

rejestr obmiarow,

pozwolenie na realizacje zadania,
protokoty przekazania placu budowy,
umowy cywilno — prawne,

protokoty pomiaréw,

protokoty odbioru robat,

protokoty z narad i ustalen,
korespondencje dotyczacg budowy.
7.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Wszelkie dokumenty bedg zawsze dostepne dla inspektora nadzoru i
zamawiajgcego. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

8. OBMIAR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady obmiaru Robét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacija
projektowa i SST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie indziej w SST nie zwalnia wykonawcy
od obowigzku ukohczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wedtug
instrukcji inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z
czestoscig wymagang okreslona w Umowie.




8.2. Szczegobtowe zasady obmiaru Robét.

Dtugoéci utozonych przewodéw oblicza sie na podstawie okreslonych w projekcie wymiaréw
wyrazonych wmetrach.

Komplety zmontowanych urzadzen oraz przewody uziemiajgce oblicza sie na podstawie
okreslonych w

projekcie ilosci wyrazonych w sztukach.
8.3. Jednostki obmiarowe

Jednostki obmiarowe dla wykonania zakresu Rob6t wymienionych w punkcie 1.3 niniejszej
ST:

w metrach (m)mierzy sie Roboty:

o uktadanie kabli

o uktadanie instalacji odgromowe;.

w kompletach (kpl) mierzy sie Roboty:

o0 zamontowanie rozdzielnic,

0 zamontowanie gniazd elektrycznych

o0 montaz przewoddéw uziemiajgcych.

9. PRZEJECIE ROBOT - ODBIOR ROBOT
9.1. Warunki ogélne

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania Robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca
wpisem do dziennika budowy przedktadajgc Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia
dokumentacje powykonawczg Robét.

9.2. Warunki szczegétowe.

W zaleznosci od ustaleh w SST roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu wykonawca powinien kazdorazowo zgtosic¢
inspektorowi nadzoru. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez
zamawiajgcego w obecnosci inspektora nadzoru i wykonawcy. Do odbioru ostatecznego
nalezy przygotowac wszystkie dokumenty budowy, wyniki pomiaréw kontrolnych, atesty,
dokumentacje powykonawczg. W przypadku wystgpienia robét poprawkowych i
uzupetniajgcych komisja wyznaczy termin ich wykonania. Nalezy dokonaé odbioru
pogwarancyjnego. Okres gwarancyjny zostanie ustalony w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
2 PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.

3 PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.




4 BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewoddw i zyt (analogia).

6 PN-91/E-05009/01 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe.

7 PN-92/E-05009/41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
przeciwporazeniowa.

8 PN-91/E-05009/43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
pradem przetezeniowym.

9 PN-93/E-05009/443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
przepieciami.

10 PN-93/E-05009/51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego.

11 PN-92/E-05009/54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Uziemienia i
przewody ochronne.

12 PN-93/E-05009/61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia
odbiorcze.

14 PN-55/E-05021 Urzgdzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obcigzalnosci przewodow
i kabli

15 PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania dotyczace
zestawdw badanych w petnym i niepetnym zakresie badan typu

19 PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odpornosé na narazanie mechaniczne.
Wymagania i badania

20 PN-IEC 664-1 Koordynacja izolacji urzgdzen elektrycznych w uktadach niskiego napiecia.
Zasady, wymagania i badania.

21 PN-IEC 364 -4-481 i 364 -703 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

22 PN-IEC 60364 —3 do 708 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

25 EIA/TIA 607 Uziemienia w budynkach biurowych

26 PN-86/E-05003/01 ochrona odgromowa obiektow budowlanych wymagania ogoine

27 PN-86/E-05003/02 ochrona odgromowa w obiektach budowlanych, ochrona podstawowa

26 Rozporzgdzenie Ministra SprawWewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003
roku w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i
terenow (Dz.U. nr 121, poz. 1138) z p6zn. zmianami.

28 WTWiO -Warunki TechniczneWykonania i Odbioru Robot - instalacje elektryczne.

30 Rozporzgdzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ urzgdzenia elektroenergetyczne w zakresie
ochrony przeciwporazeniowej. (Dz.U. Nr 81 z dn. 26.11.1990 r.)

31 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89 poz.414),

34 Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdow Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-montazowych i
rozbidrkowych.

Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972 r. oraz inne obowigzujgce PN (PN-IEC) lub odpowiednie
normy krajow UE lub beneficjentéw funduszu PHARE wzakresieprzyjetymprzez
polskieprawodawstwo.




E.01 MONTAZ PRZEWODOW KABELKOWYCH

1.1 Przedmiot Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wygania techniczne dotyczgce uktadania
przewodéw o réznych przekrojach.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Szczegdtowa ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych Szczegotowa Specyfikacja Techniczng (SST)

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z
montazem przewoddw o réznych przekrojach uktadanych.

Zakres robo6t obejmuje:

- wykuwanie bruzd pod przewody

- uktadanie przewoddéw

- zaprawianie bruzd po utozeniu przewodoéw

- zabezpieczenie w odpowiednich warunkach zapasu przewodéw
- faczenie przewodow w puszkach tgczeniowych

- oznakowanie przewodow

Wykonawca obowigzany jest do sporzgdzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i
terminu

wykonywanych prac z Inwestorem.

1.4. Materialy

- przewody o przekroju i ilosci zyt zgodne z dokumentacjg budowy
- puszki tgczeniowe

Zastosowane materiaty powinny posiada¢ atest

1.5.Sprzet.

Sprzet stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny, sprawny i zaakceptowany
przez Inwestora. Rusztowanie do prac na wysokosci powinny posiadac ptyty rusztowaniowe
pomostowe diugie i krotkie z desek o grubosci 38 mm. Przy ustawianiu i przesuwaniu
rusztowan zachowac¢ warunki BHP.

1.6.Transport.

Materiaty przewozi¢ samochodem, ktoéry poruszajgc sie po drogach publicznych powinien
spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego.

1.7.Wykonanie roboét
Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych mogacych

znalez¢ sie w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczgcymi BHP przy
wykonywaniu robo6t budowlanych.




1.8.Zakres wykonania roboét

Montaz przewoddw uktadanych do wczesniej wykonanych kanatéw i bruzd kablowych.
Wykonanie potgczenh przewoddw w puszkach potgczeniowych.

Konce przewodow wystajgce z korytek nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.
Wciggane przewody oznaczy¢ za pomocg znacznikow.

Zaprawianie bruzd po utozeniu kabli.

Zakres robot obejmuje rowniez przygotowanie, montaz i demontaz pomostéw roboczych do
wyzej wymienionych prac.

Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora
Inspektorami Nadzoru.

1.9.Kontrola jakosci

Po wykonaniu montazu przewodow w korytkach kablowych sprawdzi¢ ciggtos¢ potgczen
elektrycznych.

2.0. Obmiar robot

Jednostkg obmiarowg robot zwigzang z montazem przewoddw wcigganych sg metry
biezgce. 2.1.0dbior robot

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce robot.

Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania postepu robot.

2.2.Przepisy zwiazane

Przepisy BHP przy robotach budowlanych oraz normy do robét elektrycznych wykazane w
czesci ogolnej Specyfikacii




E.02 MONTAZ ROZDZIELNIC WRAZ Z WYPOSAZENIEM

1.1 Przedmiot Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wygania techniczne dotyczace montazu
rozdzielnic wraz wyposazeniem.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Szczegdtowa ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych Szczegotowa Specyfikacja Techniczng (SST)

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z
montazem rozdzielnic elektrycznych wraz z wyposazeniem

Zakres robo6t obejmuje:

- demontaz starych rozdzielnic ,Tablicy bezpiecznikowej”
- zamontowanie gotowych rozdzielnic elektrycznych

- podigczenie przewodow

- oznakowanie przewodéw i urzgdzen elektrycznych

- zamontowanie wytgcznikéw instalacyjnych

Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora
Inspektorami Nadzoru.

Wykonawca obowigzany jest do sporzadzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i
terminu wykonywanych prac z Inwestorem.

1.4. Materialy

- rozdzielnice z drzwiczkami zamykanymi na zamek
- wytacznik matogabarytowy

- wylgcznik bezpiecznikowy matogabarytowy

- wylgcznik przeciwporazeniowy

- ochronnik przeciwprzepieciowy

Zastosowane materiaty powinny posiadac¢ atest.
1.5. Sprzet.

Sprzet stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny, sprawny i zaakceptowany
przez Inwestora. Przy wykonywaniu prac zachowa¢ warunki BHP.

1.6. Transport.

Materiaty przewozi¢ samochodem, ktory poruszajgc sie po drogach publicznych powinien
spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego. Rozdzielnice w czasie
transportu zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem i zawilgoceniem.

1.7. Wykonanie robét

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych mogacych
znalez¢ sie w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczgcymi BHP przy




wykonywaniu robét budowlanych. Szczegdlne warunki BHP zastosowac przy roztadunku i
przemieszczaniu rozdzielnicy

1.8. Zakres wykonania robét

Nalezy zdemontowac istniejgce rozdzielnice ,Tablice Bezpiecznikowe” obwodow.
Zamontowaé nowe

rozdzielnice. Zamontowa¢ aparaty remontowanych i dobudowywanych obwodow. Nalezy
zamontowac gotowe rozdzielnice pietrowe natynkowe 3x18 z drzwiczkami zamykanymi na
zamek w wyznaczonych miejscach. Zamontowaé w nich aparaty. Poditgczy¢ i oznakowac
przewody

1.9. Kontrola jakosci

Po wykonaniu montazu rozdzielnicy elektrycznej nalezy sprawdzi¢ aparaty elektryczne oraz
wykona¢ oznaczenia urzadzen dla kazdego zasilanego obwody. Obwody nalezy
ponumerowac i opisac. Instrukcje oraz opis zasilanych obwodow nalezy umiescic¢ na
wewnetrznych drzwiczkach rozdzielnicy

2.0. Obmiar robét
Jednostkg obmiarowg robot zwigzang z montazem rozdzielnicy sg sztuki.
2.1. Odbiér robét

Odbioru robot dokonuje inspektor nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce roboét. Przy
odbiorze sprawdzona zostanie jako$¢ montazu aparatéw i potgczen, estetyka oraz
bezpieczenstwo wynikajgce z rozmieszczenia urzgdzen. Instrukcje i opisy urzadzen
elektrycznych powinny by¢ wykonane w sposéb jednoznaczny, czytelny, trwaty i estetyczny.
Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania postepu robot.

2.2. Przepisy zwigzane

Przepisy BHP przy robotach budowlanych oraz normy do robét elektrycznych wykazane w
czesci ogolnej Specyfikacji. Montaz nalezy wykonaé zgodnie z wieloarkuszowg normg PN-
IEC 60364.




E.03 DEMONTAZ | MONTAZ OPRAW OSWIETLENIOWYCH | GNIAZD WTYKOWYCH

1.1 Przedmiot Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wygania techniczne dotyczace
demontazu i montazu opraw oswietleniowych i gniazd wtykowych.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Szczegdtowa ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych Szczegotowa Specyfikacja Techniczng (SST)

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z
demontazem i montazem opraw oswietleniowych

Zakres robo6t obejmuje:

- wyznaczenie miejsc zamontowania opraw i gniazd

- zdemontowanie opraw oswietleniowych i gniazd wtykowych

- zamontowanie nowych opraw oswietleniowych i gniazd wtykowych
- podigczenie przewodow

Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora
Inspektorami Nadzoru.

Wykonawca obowigzany jest do sporzadzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i
terminu wykonywanych prac z Inwestorem.

1.4. Materialy

- oprawy oswietleniowe LED

- gniazda wtykowe

- gniazda wtykowe typu DATA
Parametry techniczne opraw:

Oprawa LED 50W - Montaz: bezposrednio na suficie, Obudowa: blacha stalowa malowana
proszkowo Kolor: bialy Klosz: pleksi opalowa (PLX), pleksi mikropryzmatyczna LOW-UGR
(MPRM) Efektywno$¢ zasilacza: >84% Rozsyt $wiatta: obrotowo-symetryczny Zywotno$é
(L80B10): 50 000 h

Oprawa Kinkiet, radarowa, awaryjna Montaz: bezposrednio na suficie Obudowa: tworzywo
sztuczne AB Kolor: biaty Klosz: poliwgglan Rodzaj osprzetu: ED, radarowy czujnik ruchu, EM
3h Zywotnos¢ (TM21 L90B10): 30 000 h

Zastosowane materiaty powinny posiada¢ atest, pochodzi¢ od jednego producenta z jednej
serii i jednej partii.

1.5. Sprzet.

Sprzet stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny, sprawny i zaakceptowany
przez Inwestora. Przy wykonywaniu prac zachowa¢ warunki BHP.

1.6. Transport.




Materiaty przewozi¢ samochodem, ktory poruszajgc sie po drogach publicznych powinien
spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego.

1.7 Wykonanie roboét

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych mogacych
znalez¢ sie w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczgcymi BHP przy
wykonywaniu robo6t budowlanych.

1.8. Zakres wykonania robét

Demontaz i montaz opraw oswietleniowych i gniazd wykonaé po ustaleniu rozmieszczenia
na podstawie planu instalaciji.

1.9. Kontrola jakosci

Po wykonaniu montazu nalezy sprawdzi¢ potgczenia elektryczne wewnatrz opraw i gniazd
oraz potgczenie z zasilajgcym obwodem.

2.0. Obmiar robét
Jednostkg obmiarowg robét zwigzang z montazem sg sztuki.
2.1. Odbior robot

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce robot. Odbidr
powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek
bez hamowania postepu robaét.

2.2. Przepisy zwigzane

Przepisy BHP przy robotach budowlanych oraz normy do robét elektrycznych wykazane w
czesci ogolnej Specyfikacji.




E.04 URUCHOMIENIE | POMIARY

1.1 Przedmiot Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wygania techniczne dotyczace
uruchomienia i pomiarow instalacji elektrycznej

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Szczegdtowa ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych Szczegotowa Specyfikacja Techniczng (SST)

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace préb i pomiarow
instalacji elektrycznej

Zakres robo6t obejmuje:

- wykonanie pomiardéw sprawdzajgcych jednofazowy obwdd elektryczny n. n.
- wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych trzyfazowy obwadd elektryczny n. n.

- badania i pomiary instalacji skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe;j

- pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej — obwody 1-faz. i 3- faz.

- pomiary instalacji uziemiajgcej i odgromowej

Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora
Inspektorami Nadzoru.

Wykonawca obowigzany jest do sporzadzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i
terminu wykonywanych prac z Inwestorem.

1.4.Materialy
Nie dotyczy
1.5.Sprzet.

Przyrzady pomiarowe uzyte do badan kontrolnych powinny posiadac aktualne atesty i
legalizacje. Sprzet stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny, sprawny i
zaakceptowany przez Inwestora. Przy wykonywaniu prac zachowa¢ warunki BHP.

1.6. Transport.
Nie dotyczy
1.7. Wykonanie robét

Préby i pomiary nalezy wykonaé po zamontowaniu osprzetu elektrycznego. W rozdzielnicach
elektrycznych powinny by¢ zainstalowane zabezpieczenia obwodow elektrycznych. Proby i
pomiary nalezy wykonac¢ po zakonczeniu montazu catej instalacji i wykonaniu zwigzanych z
nig robot budowlanych.

1.8. Zakres wykonania robét
Zakres robot obejmuje:

- wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych jednofazowy obwdd elektryczny n. n. (ilos¢ pomiarow
odpowiada ilosci obwodow elektrycznych jednofazowych)




- wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych trzyfazowy obwdd elektryczny n. n. (ilo$¢ pomiaréw
odpowiada ilosci obwoddéw elektrycznych trzyfazowych)

- badania i pomiary instalacji skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej (pomiary te
polegajg na sprawdzeniu rezystancji przewodéw w obwodach jednofazowych i trzyfazowych)

- pomiar rezystanciji izolacji instalacji elektrycznej — obwody 1-faz. i 3- faz.

- pomiar skutecznego wytgczenia napiecia zasilajgcego w obwodach jednofazowych i
trzyfazowych

- pomiary instalacji uziemiajgcej i odgromowej

1.9. Kontrola jakosci

Wyniki pomiaréw muszg by¢ zgodne z wymaganiami obowigzujgcych przepiséw i norm.
2.0. Obmiar robét

Jednostkg obmiarowg robot zwigzang z prébami i pomiarami jest jeden pomiar.

2.1. Odbiér robot

Odbioru robot dokonuje inspektor nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce robot.

Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
poprawek

bez hamowania postepu robét. Kopie protokotéw pomiaroéw elektrycznych oraz
dokumentacje powykonawczg nalezy dostarczy¢ Inwestorowi

2.2. Przepisy zwigzane

Préby i pomiary nalezy wykonaé zgodnie z wieloarkuszowg normg PN-IEC 60364




